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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia oraz nazwa szczegolowej specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna dotyczy instalacji systemu monitoringu dla projektu rozbudowy,
przebudowy budynku biurowo — magazynowo — warsztatowego na dz. 428/1, 429 w m. Charzykowy, obreb
geodezyjny Charzykowy. Przyjeto dla niej nazwe: "Szczegdtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
robdt - instalacji systemu monitoringu™ numer E-05

1.2. Przedmiot i zakres robot objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej - do projektu instalacji systemu
monitoringu, E-05 sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z projektem instalacji systemu
monitoringu dla projektu rozbudowy, przebudowy, nadbudowy budynku biurowo — magazynowo — warsztatowego
na dz. 428/1, 429 w m. Charzykowy, obreb geodezyjny Charzykowy.
Specyfikacja stanowi podstawe do zaprojektowania, wykonania i odbioru robot zwiazanych z instalacja systemu
monitoringu.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami w nich podanymi.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot - podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt dot.
robot budowlanych w rozdziale ,,Wymagania ogélne wykonania robot”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt dot. robdt budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogélne wykonania robot”.

2.2. Stosowane materialy
Do wykonania przedmiotowej instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych

1 zagranicznych. Wszystkie uzyte materialy musza posiadaé odpowiednie atesty albo/i certyfikaty

dopuszczajace do obrotu i stosowania, aprobaty techniczne i odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca

uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materiatow powinien
by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Wszystkie uzyte w projekcie budowlanym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe, przywotania
patentow, nazwy modeli, numery katalogowe stuzg jedynie do okre$lenia cech technicznych i jakosciowych
materialow, a nie sg wskazaniem na producenta.

Nalezy stosowa¢ tylko materialy o identycznych parametrach technicznych i jako$ciowych jak wskazane w

dokumentacji. Zastosowanie materiatbw zamiennych nalezy uzgodni¢ z inspektorem nadzoru autorskiego i

inwestorskiego.

2.3. Skladowanie materialow.
Materiaty nalezy  przechowywaé w  pomieszczeniach  zamknigtych  suchych  przewietrzanych
przystosowanych do tego celu.

3. WYMAGANIA SZCZEG’(')LOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogdlne wykonania robot”.



Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymato$ci oraz powinien
posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.)
mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wilasciwego dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwos$ciag uruchomienia przez osoby niepowotane.

3.2. Stosowany sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z
terminami przewidzianymi w harmonogramie robot. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania. Jezeli projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewiduja
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang przez zarzadzajacego
realizacjg umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot. Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym
wymaganiom w zakresie jakosci 1 wytrzymato$ci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne.
Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.
Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim
zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia
przez osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania og6lne wykonania robot”.
Liczba i rodzaje $rodkéw transportu muszg zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
projekcie wykonawczym i szczegbétowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajgcego
realizacjag umowy, w terminach wynikajgcych z harmonogramu roboét. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
muszg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
Inzyniera usuni¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca jest zobowigzany
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport materialow na plac budowy
Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu rozdzielni, przewodow,

opraw oswietleniowych oraz osprzetu, niezbednych do wykonania robét elektrycznych objetych dokumentacija
techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiaty przed przemieszczaniem w taki Sp0sob aby zapobiec
ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i wytadowania oraz sktadowania  materiatow nalezy
przestrzegaé zalecen wytworcy.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatdOw na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu

uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegodlnie duzych i

cigzkich elementow.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét dot. robot budowlanych w rozdziale
,»Wymagania og6lne wykonania robot”.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania roboét
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Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewodéw w §cianach lub ziemi nalezy wytyczy¢ ich trase. Trasowanie nalezy wykonaé
uwzgledniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna
dla prawidtowej konserwacji i remontow.

5.4. Montaz instalacji

5.4.1. Ukladanie przewodow
Przewody nalezy uklada¢ po wytyczonych trasach w sposéb zgodny z dokumentacja techniczng.

5.4.2. Montaz elementéw instalacji systemu monitoringu

Wszystkie elementy instalacji nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych, z uwzglednieniem uwag
zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instrukcjach montazu producentéw mocujac je odpowiednio,
standardowo do podtoza.

5.4.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czgéci sktadowe instalacji systemu monitoringu nalezy wyposazyé w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje kazdego elementu instalacji.
Szczegolne elementy instalacji musza by¢ oznaczone specjalnie, tak jak wymagaja tego odpowiednie przepisy.

5.4.4. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne, uchwyty,
wsporniki itp. powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza si¢ elementéw wykonywanych na budowie z
przypadkowego materialu. Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych musza byc¢
koordynowane z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robot budowlanych. Ewentualne, robocze, systemowe
rozwigzania mocowan dla instalacji systemu sygnalizacji wlamania musza by¢ opracowane rysunkowo i
przedstawione do zatwierdzenia przez zespot projektowy lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogdlne wykonania robot”.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jako$ci wykonania czgéci instalacji, a zwlaszcza robot

zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie cigglosci zyl przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow

- pomiar napie¢ zasilajacych elementow systemu zasilanych napigciem 12V DC
W miar¢ postgpu roboét wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i
pomiarow dla kolejnych fragmentow instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzié:
- zgodno$¢ wykonania instalacji systemu sygnalizacji wlamania z dokumentacjg techniczng oraz z
ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami szczegdtowymi,
instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji systemu sygnalizacji wtamania,
- spelnienie przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych napie¢ zasilajgcych 12V DC
i izolacji przewodow,
- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.



5

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatéw wykonawca begdzie musiat wykonac
na wlasny koszt niezbgdne poprawki i wymiany instalacji. Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien
dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowac¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng i
specyfikacja techniczng.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot - podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt dot. robot
budowlanych w rozdziale ,,Wymagania og6lne wykonania robot”.
Jednostki obmiarowe:
- jednostka obmiarowa dla wykonanego i odebranego przewodu, kabla, rury ochronnej jest metr
- pozycja wykonanego i odebranego elementu wyceny kosztorysowej szt., kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania og6élne wykonania robot”.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Wszystkie czesci robdt zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie przewodéw pod tynkiem, itp.
musza by¢ zglaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robét
W  czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Robot o zgodnosci wykonania robot z dokumentacja techniczna i
obowigzujacymi przepisami
2) Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi
3) Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla przedmiotowych robot)
4) Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiarow
5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane W instalacji
6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne warunki ptatnosci podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robot budowlanych w
rozdziale ,,Wymagania ogo6lne wykonania robot”.
Podstawa rozliczenia robot (platnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta begdzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie i zamontowanie wszystkich materiatow uzytych
do budowy instalacji elektrycznej objetej dokumentacjg techniczna, uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci
niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- dostarczenie materialow
- montaz calej instalacji
- wykonanie badan i pomiaré6w
Platnos$¢ za wykonane roboty nalezy przyjmowac zgodnie z oceng iloSci i jako$ci wykonanych robdt po przekazaniu
atestow producentéw wszystkich uzytych materialow i urzadzen.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie 0sob i mienia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego



6

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6ézniejszymi zmianami

10.2. Polskie normy
- obowigzujace na dzien sporzadzenia projektu elektrycznego

10.3. Opracowania

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom V Instalacje elektryczne
MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".

- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.

- Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu programowania i obstugi zastosowanych urzadzen, aparatow,
osprzetu i innych materiatow.



